Основной закон зацепления
Профили зубьев механизмов передачи должны быть спроектированы строго определенным образом.. Рассмотрим связь между угловыми скоростями двух звеньев, которые образуют кинематическую пару четвертого класса..

Профиль П1 вращается с угловой скоростью ω1, а профиль П2 - с угловой скоростью  ω2. Проведем через общую точку касания профилей С общую нормаль и общую касательную. Скорости точки С обозначим v1 и  v2. Они направлены перпендикулярно соответственно О1С и О2С. Спроектируем эти скорости на нормаль и касательную и, кроме того, опустим перпендикуляры из центров вращения на  нормаль О1М1 и О2М2.

Учитывая, что  вращение этих звеньев направлены в противоположные скорости, будем считать  угловую скорость первого звена положительной, а второго звена – отрицательной. Тогда будем иметь
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Из подобия треугольников О1М1С и  Cba1 и  О2М2С и  Cda2 , у которых стороны взаимно перпендикулярны, имеем
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Учитывая (1) и (2), получаем  
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Если  
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, то профиль П1 либо должен проникнуть в профиль П2,  либо отстать от него, что исключается. Поэтому должно быть
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